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Изобретение относится к роторный тран
шейным экскаваторам с рабочим органом 
и виде колеса с ковшами и отвальным 
транспортерам, расположенным перпенди
кулярно к оси трзншен.

У известных экскаваторов ковшовое 
колесо (ротор) с транспортером навш и - 
оаются на базу экскаватора и находятся в 
таком состоянии как в транспортном, так 
и в рабочем положениях машины. Поэтому 
па базу экскаватора воздействует большой 
опрокидывающий момент от веса ковшо
вого колеса с транспортером, вега грунта 
и от реакции спл резания в процессе рабо
ты экскаватора, вследствие чего необходи
мо вводить специальную уравновешенную 
базу. При пспользоваппп для экскаватора 
трактора, последний приходная подвер
гать полной разборке и хиренной пере
делке основных- узлов —  удлинение гусе
ничного хода, установка новой ходовой 
коробки передач, установка нового редук
тора привода ротора н др.

Известные роторные трзншейнме экска
ваторы с навесным рабочим органом имеют 
к тому же и тот недостаток, чго гусени
цами копируется микро-рельсФ местности

и передастся через рабочий орган на дне 
грешен, благодаря чему дно получается 
неровным и требует дополнительной под 
чистки.

Эти недостатки устранены в описывае
мом экскаваторе.

Достигается это гем, что рабочий орган 
делается в виде прицепа к трактору в 
опирается на колесо с гидравлическим 
устройством, имеющим дистанционное
>правление. Эти игойгни^'ти нозви.шюг 
применять трзктор или другой тягач без 
•*ущ.с1 я»ннигу изменении конструкции и 
значительно упростить устройство экека- 
м т  ров и улучшить качество их работы.

На фиг. 1 изображен общий вид экска- 
измра и транспортном положении; на 
Фит. 2 —  экскаватор в рабочем положе
нии; на фиг. 3 —  узел задней опоры п ег». 
разрез по <АА): на Фиг. 1 —  (АА) коробка 
отбора мощностп; на Фиг. 5 —  кинематв 
веская схема экскаватора; па Фпг. 6 —  
гидравлическая схема управления экска
ватором.

Роторный траншейный экскаватор, со
гласно изобретению, смонтирован на базе 
трактора (1). являющегося двигательным
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органо* к источников эне^ми. Св^зь рабо
чего органа (2) с  трактороОсущ-ствляет- 
ся через ползун ^^и^еогрры й  опирается 
на вертикальные стоинявВЬк рамы экска
ватора, а з а д н я я о  органа 
опирается на Р;Ч1ДОДОУ>|4№эру (5) г ко
лесо* (6). А . ,f\.

Передняя часть рабочего органа через 
ползун '3 >  передвигается по вертикаль 
ним стойкам (4) вверх и вниз при помощи 
цепи (7) и гидравлического цнлппдра (8). 
Задняя часть рабочего органа также 
«пускается и поднимается лргн помощи раз
движной опоги (5) с гидравлическим при
водом.

Рабочий орган экскаватора состоит пз 
ковшовоп колеса (ротора) (9) с г.овша- 
ми (10), рамы (11), опорных и направля
ющих роликов (12), задпей опоры (5), 
транспортера (13).

Ротор поддерживается и направляется 
четырьмя парами роликов (12), оси кото
рых закреплены на раме рабочего органз. 
Два передних верхних ролика (14) явля
ются одновременно и ведущими шестерня
ми, передающими вращение ротору через 
реечное зацепление, укрепленное к ротору.

Вращение ведущих звездочек осуществ
ляется от редуктора (15) двусторонней 
шарнирной цепной передачей (1C). *

Выброс грунта из внутренней полости 
ротора производится ленточным транспор
тером (13).

Задняя опора (5) рабочего органа со
стоит из рамы (17), гидравлического ци
линдра (18), подъемного штока (19), 
рояльного кроншгеЛпа (20), колеса (С), 
подборного щита (21), фиксатора (22 ) и 
подъема и фиксатора (23) поворота.

С помощью гидравлического цилиндр* 
(18) и подъемного штокз (19) осуществ
ляется подъем н опускание задней части 
рабочего органа в процессе врезания рото
ра в грунг и выхода из траншеи. После 
подъема рабочий оргап устанавливается на 
фиксатор (22) для разгрузки гидравли
ческой системы.

В процессе копания задняя опора пере
двигается по траншее. Подборный щит (21) 
перемещается на катках (24) вверх и 
вниз, что необходимо в процессе врезания 
ротора в грунт и служит для подчистки 
для траншеи от просыпающегося грунта 
ил ковшей.

Вращение «г нала отбора мощности 
трактора передается на коробку отбора 
мощности, которая состоит ил литого кор
пуса (23) я двух валов (2G) и (27). На 
конце » ‘ла (26) установлена шестерня 
(28), находящаяся в постоянном зацепле
нии с двумя шестернями (29) и (30), сво
бодно сидящими н-i валу (27). Изменение 
направления вращения ротора производит
ся кулачковой муфтой (31). управление 
которой осуществляется из кабины экска
ватор.». На нижней части корпуса коробки 
отбора мощности установлен масляный 
насос (32) с муфтой включения (33).

Оеущ .•.•тзлелис привода рабочего органа 
экскаватора н транспортера от вала отбо
ра мощности трактора показано на кине
матической схеме.

О» вала (34) отбора мощности трактора 
вращение передается в коробку (33) отбора 
мощности. Из коробки отбора мощности че
рез карданный вал (36) вращение пере
дается на редуктор (15) привода ротора.

От редуктора привода ротора чер з 
двухстороннюю цепную передачу (16) вра
щение передастся на разрезной приводной 
ваз (37) ротора (9). Ротор получает вра
щение от ведущих шестерен (14), нахо
дящихся в зацеплении с зубчатой рей
кой 38.

Барабаны (39) ленточного транспортера 
получают движение от редуктора привода 
транспортера (40) через цепную передачу 
(41). Для осуществления рабочего хода 
экскаватора в коробку перемены передач 
трактора вводятся дополнительная снижа
ющая передача. Гидравлическая системз 
управления экскаватором показана на 
гидравлической схеме.

Для подъема передней и задней частей 
рабочего органа установлен гидравличе
ский насос (42), который получает при
щепке. от неробко отбора мощности.

Масло из бака (43) через обратный 
клапан (44) подается в золотниковый 
распределитель (45). имеющий две секции. 
Включением одной пз секций распредели 
теля масло направляется или в цилиндр 
(8) подъема передней части рабочего орга
на, или цилиндр (18) задней опоры рабо
чего органа. Управление гидравлической 
системы производится пз кабины управ
ления экскаватора.
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П р е д м е т  и з о б р е т е н и я

Роторный траншейный экскаватор с ра

бочим органом в виде колеса с ковшами и

отвальным транспортером, расположенным 

перпендикулярно к оси траншей, о т л и* 

н а Н) щ и и с я тем, что, с целью обеспе

чения повышенной эффективна-ni pa.;pi- 
оэткп всех категории грунтов, в том числе 
и мерзлых, рабочим орган экскаватора вы
полнен прпцспныи, опирающимся на раз
движную опору с гидравлическим управ 
лопнем, и с опорным колесом иеремеща- 
юцнмсл пи дну траншеи при работе экска
ватора.
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